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Die Erfassung von Umweltdaten in unzuginglichen und weitlaufigen Gebieten geschieht
heutzutage in der Regel von Flugzeugen oder Satelliten aus. Dabei werden die Daten
immer nur fiir einen bestimmten Zeitraum (dem des Uberfluges) aufgezeichnet. Zudem
findet eine Verifizierung der Daten am Boden normalerweise nur manuell und an wenigen
Punkten statt.

Eine kontinuierliche Messung der Umweltdaten hingegen wiirde ein grofses Netz an Sen-
soren in dem jeweiligen Gebiet erfordern. Eine Alternative dazu stellt ein autonomes
mobiles Messsystem dar, das sich dauerhaft in dem zu beobachtenden Gebiet authilt
und kontinuierlich Messungen vornimmt. Dazu muss das System eine sehr lange Einsatz-
dauer haben. Welche Messsysteme beziehungsweise Messverfahren dieser Anforderung
geniigen, soll in dieser Arbeit untersucht werden. Exemplarisch soll eines der potentiell
geeigneten Systeme implementiert und im Finsatz validiert werden.



