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In der Diplomarbeit "Laserpointer gestuetzte automatische Kalibrierung eines Laser-
Kamerasystems" sollte eine farbige Punktwolke generiert werden, wobei die Verbin-
dung zwischen Kamera und Laserscanner iiber Laserpointer herzustellen war. Im Ab-
schlussvortrag werden, nachdem die Grundlagen einer Kalibrierung nochmals erlaeu-
tert wurden, das erste Konzept und die dabei aufgetretenen Probleme beschrieben, die
schlieflich ein neues Konzept erforderlich machten. Auf dieses zweite Konzept wird nach-
folgend eingegangen. Abschliefend werden die bisherigen Ergebnisse zusammengefasst.



