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internal Logistics with Automated Autonomous Delivery and Replenishment
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Autonome Materialanlieferung in komplexen
Produktionsumgebungen

Das Projekt iLAADR (internal Logistics with Automated
Autonomous Delivery and Replenishment) befasst sich
mit der Beschaffungslogistik und der autonomen
Anlieferung von Material zur Produktlinie in komplexen
Herstellungsprozessen. Als Beispiel dient hierfir die
Automobilindustrie. Die Vorbereitung des Materials und
die Anlieferung zur Produktlinie erfolgt hier noch
weitgehend manuell. Die Automatisierung dieser
Prozesse bietet deutliche Mehrwerte, wie zum Beispiel
die automatische Uberwachung des Material-
kreislaufes und die optimale Planung von
Transportprozessen.

Flotte von zentral gesteuerten fahrerlosen
Transportsystemen

Komplexe Herstellungsprozesse, in denen die
Materialzusammenstellung und -anlieferung manuell
erfolgt, sind aufgrund von Materialengpassen oft
Verzdgerungen unterworfen, die Verluste verursachen.
Die in iLAADR angestrebte Losung besteht aus einer
Flotte von fahrerlosen Transportfahrzeugen
(Automated Guided Vehicles, AGV), welche teilweise
mit Roboterarmen ausgestattet sind. Diese sollen die
autonome  Zusammenstellung von  heterogenen
Kleinteilen zu Bauséatzen (Kits) sowie die Anlieferung
vom Lager zur Produktlinie bewerkstelligen. Des
Weiteren soll die Madglichkeit bestehen, dass sich
Arbeiter zur Wartung oder zum Austausch von leeren
Materialkisten im Lager frei und sicher bewegen
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kénnen. Die Steuerung der AGVs soll Uber ein
zentrales  Framework erfolgen, welches (ber
intelligente  Sensorik den globalen Materialfluss
Uberwacht, die Transportprozesse plant und so fir eine
optimale Auslastung des AGVs sorgt.

Innerhalb dieses europaischen Verbundprojektes
beteiligt sich das DFKI Robotics Innovation Center an
der Entwicklung von Steuersoftware fir einen
Roboterarm und Integration in das mobile System.
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